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Krzywa rezonansowa jest charakteryzowana przez trzy parametry tj:
-czestotliwos¢ rezonansowg (pozycje wierzcholka f)
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beleczek w uchwyciepodstawki, ktéra wlozono do komory pomiarowej. 189468,24+4,32 7

Wykorzystujac firmowe oprogramowanie Concentris | ustawiajac parametry lasera,
sprawdzono stabilnos¢ calego ukladu. W dalsze] czesci doSwiadczenia w trybie
dynamicznym zebrano widmo rezonansowe beleczki. Z powyzszego widma

Porownanie przykladowej dobroci (Q) dla beleczki nr 1,2 1 6 w srodowisku
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Wartosci teoretyczne czestotliwosci rezonansowych nie sa zgodne z wartosciami
wyznaczonymi doswiadczanie, lecz mozna stwierdzic, ze sa do siebie
zblizone.Podczas pomiaréw w komorze temperatura byla stata, 23°C. Dobroci
krzywych w srodowisku gazowym s rzedu Kilkuset, natomiast w sSrodowisku
wodnym rzedu Kilkudziesieciu. Powodem tego jest thumienie przez lepkos¢ wody
drgan beleczek w srodowisku cieczy.

Badanie w modzie statycznym pokazalo, iz w miare ogrzewania czestotliwos¢ drgan
beleczek powiekszala si¢, natomiast ich odchylenie ulegalo zmniejszeniu.
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Co otrzymano?

Nastepnym krokiem bylo opracowanie danych otrzymanych z eksperymentu. W tym
celu wykorzystano program Origin, gdzie sporzadzono wykresy amplitudy od
czestotliwosci. Do punktow pomiarowych dopasowano krzywe Lorentza, z ktorych
odczytano wartos¢ maksimum krzywej (czestotliwos¢ rezonansowa) oraz szerokos¢
krzywej w polowie wysokosci.
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